§. 158.
Kinetische Energie.
415
betracliten in der Fliissigkeit nur wirbelfreie Bewegung und eindeutige Geschwindigkeitspotentiale.
Wir wahlen ein Ooordinatensystem x, y, #, das wir uns in fester Verl>indung mit dem Korper denken, und das durch die geoinetrische oder mechanische Beschaffenheit des Korpers defi-nirt ist, z. B. nehmen wir, wenn die Korperoberfiache die Sym-metrieverhaltnisse eines Ellipsoides hat, den Mittelpunkt zum Coordinatenanfangspunkt, die Hauptaxen zu Coordinatenaxen. In anderen Fallen konncn wir etwa den Schwerpunkt zum Anfangspunkt und die Haupttragheitsaxen zu Coordinatenaxen wilhlen.
Es mogen w, v, w die Componenten der Geschwindigkeit des Anfangspunktes, jp, g, r die Componenten der Rotationsgeschwindig-keit des liorpors fur die Axen x, y, 8 bedeuten.
Sind a, 2/, is die Coordinaten eineB Massenelementes dm des Korpers, so sincl nach Band I, §. 82 (2)
(— ry _|_ qg) dt,    (— yg -\~ TX] dt,    (— qx ~j- py] dt
die Componenten der relativen Verschiebung von dm im Zeit-element dt in Bezug auf den Coordina/tenanfangspunkt in seiner augenblicklichen Lage (zur Zeit t\ und folglich sind
(1)       w — ry-j-</*»       v—pg~\-rx,      w — Q!^+JP2/
die Componenten der Geschwindigkeit von dm. Danach erhalten wir fiir die kinetische Knergie des Korpers den Ausdruck
• r y
-j- (v — P* ™h
1. Die kinetisehe Energie des Kb'rpers ist also eine homogerie Function zweiten Grades von den 80cJb.s Grossen
u, v, w, |), #, r,
derenCoefficienten durch die Gestalt undMassen-vertheilung des Korpers bestimmt sind.
Es ist aua der Mechanik bekannt, dass man diesen Ausdruck durch paasende Wahl des Anfangspunktes und der Axenrichtuug sehr vereinfachen kann. Er lasst sich namlich, wenn man den Schwerpunkt zum Anfangspunkt und die Haupttragheitsaxen zu Coordinatenaxen macht, auf die Form
I [M(u* -f w2 -f- w*) -J- Ap* 4~ Bq* 4- Oa]